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1. ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ
1.1. Настоящая методика распространяется на измерители скорости 

транспортных средств радиолокационные Multaradar CD moving (далее по тексту ИС) 
и устанавливает объем и методы первичной и периодической поверок.

1.2. Интервал между поверками - два года.

2. ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ
2.1. При проведении поверки должны быть выполнены операции, указанные в

таблице 1.
Таблица 1.

Наименование операций Номер
пункта

методики
поверки

Проведение операции при:
первичной 

поверке или 
поверке после 

ремонта

периодической
поверке

Внешний осмотр и идентификация ПО 7.1 + +

Определение метрологических параметров:
Определение диапазона и погрешности 
измерений скорости в стационарном ре­
жиме

7.2 (7.2.1) + +

Определение диапазона и погрешности 
измерений скорости в режиме движения

7.2 (7.2.2) + “

2.2. В случае получения отрицательных результатов по любому пункту 
Таблицы 1 комплекс бракуется и направляется в ремонт.

3. СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
3.1. При проведении поверки должны применяться средства поверки, указанные 

в Таблице 2.
Таблица 2

№ пунк­
тов 

методики 
поверки

Наименование рабочих эталонов или вспомогательных средств поверки; но­
мер документа регламентирующего технические требования к рабочим эта­
лонам или вспомогательным средствам; разряд по государственной пове­
рочной схеме и (или) метрологические и основные технические характери­
стики средства поверки

7.2.1,
7.2.2

Генератор сигналов произвольной формы DG1022 
Диапазон частот от 1 мкГц до 20 МГц
Предел допускаемой основной относительной погрешности установки час­
тоты ± 10'4

7.2.2 Имитатор сигналов глобальных навигационных спутниковых систем СН- 
3803М.
Граница допускаемых значений среднего квадратического отклонения слу­
чайной составляющей погрешности формирования беззапросной дальности 
до НКА КНС ГЛОНАСС и GPS по фазе дальномерного кода 0,1 м.

3.2. Применяемые при поверке средства измерений должны быть поверены, 
исправны и иметь свидетельства о поверке.

3.3 Допускается применение других средств измерений, обеспечивающих 
проведение измерений с требуемой точностью.

4 ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЕЙ

4.1 К проведению поверки могут быть допущены лица, имеющие высшее или 
среднее техническое образование, практический опыт и квалификацию поверителя в 
области радиотехнических измерений.
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5 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ

5.1 Во время подготовки к поверке и при ее проведении необходимо соблюдать пра­
вила техники безопасности и производственной санитарии в электронной промышленно­
сти, правила техники безопасности при эксплуатации электроустановок и требования, ус­
тановленные технической документацией на используемые при поверке образцовые и 
вспомогательные средства поверки.

5.2 Работа при проведении поверки связана с открытыми трактами СВЧ мощности и 
требует соблюдения мер предосторожности во избежание облучения оператора СВЧ из­
лучением.

При проведении поверки должны соблюдаться требования СанПин 2.2.4/2.1.8-055-
96.
При проведении поверки должны соблюдаться следующие условия:

-  температура окружающего воздуха от 10 до 35°С;
-  относительная влажность от 30 до 80 %;
-  атмосферное давление от 84 до 106 кПа.

6. ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ
6.1 Поверитель должен изучить инструкцию по эксплуатации поверяемого ИС и 

используемых средств поверки.

7. ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ
7.1 Внешний осмотр и идентификация ПО
7.1.1 При проведении внешнего осмотра проверяют соответствие ИС следующим 

требованиям:
-  отсутствие механических повреждений и ослабление элементов, четкость 

фиксации их положения;
-  чёткость обозначений, чистоту и исправность разъёмов и гнёзд, наличие и 

целостность печатей и пломб;
-  наличие маркировки согласно требованиям эксплуатационной документации;
-  соответствие идентификационных признаков ПО приведенным в описании 

типа СИ.
7.1.2 Результаты поверки считать положительными, если ИС удовлетворяет 

данным требованиям.
7.1.3 Идентификация программного обеспечения
7.1.3.1 Проверку соответствия заявленных идентификационных данных 

программного обеспечения (ПО) ИС проводить в следующей последовательности: 
проверить номер версии (идентификационный номер) ПО измерителя и номер версии ПО 
радиолокационного датчика в соответствии с инструкцией по эксплуатации.

7.1.4 Результаты поверки считать положительными, если идентификационные 
данные ПО соответствуют идентификационным данным, приведенным в таблице 3.

Таблица 3
Идентификационные данные (признаки) Значение

Программное обеспечение измерителя скорости
Идентификационное наименование ПО измерителя 
скорости

SmartCamera III

Номер версии (идентификационный номер) ПО не 
ниже

MR.SC3.1 .ОЗ.С. 170201 .d

Цифровой идентификатор ПО (контрольная сумма 
исполняемого кода)

0хВ8С121В2

Идентификационное наименование ПО радиолокаци­
онного датчика

Sensor RRS24F-S2/20
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Идентификационные данные (признаки) Значение
Номер версии (идентификационный номер) ПО не 
ниже

С57

Цифровой идентификатор ПО (контрольная сумма 
исполняемого кода)

992D

7.2 Определение метрологических характеристик
7.2.1 Определение диапазона и абсолютной погрешности измерений скорости в
стационарном режиме
7.2.1.1 Согласно инструкции по эксплуатации, в настройках встроенного ПО 

значение параметра «Способ примен.» установить «Штатив», значение параметра 
«Направл. Движения» установить «Оба режима», значение параметра «Дистан, 
обработка» установить «Выкл», значение параметра «Эффект Доплера» установить 
«Внешний источник».

7.2.1.2 Подключить генератор сигналов к разъему на задней части 
радиолокационного датчика. Настроить генератор сигналов со следующими параметрами: 
амплитуда сигнала 1 В, напряжение смещения +2,5 В. Для имитации соответствующей 
скорости ТС установить соответствующую данной скорости частоту на генераторе 
сигналов согласно таблице 4.

7.2.1.3 Согласно инструкции по эксплуатации, запустить ИС в режим измерения, 
выбрать функцию игнорирования граничного значения скорости.

7.2.1.4 При получении радиолокационным датчиком сигнала, ИС производит 
фотофиксацию и отображение снимка и данных: скорость ТС, дата, время, полоса 
движения и т.п. Зафиксировать скорость ТС, определенную измерителем скорости.

7.2.1.5 Установить на генераторе последовательно все значения частоты сигнала 
согласно таблице 4.

7.2.1.6 Удостовериться, что ИС производит фотофиксацию для каждой выбранной 
частоты сигнала (скорости).

7.2.1.7 Рассчитать значение абсолютной погрешности измерений скорости по 
формуле (2):

ДV (стат) = V ком (стат) - У дейст, ( 1)

где Vkom (стат) -  измеренная ИС скорость ТС в статическом режиме;
Удейст -  имитируемая скорость ТС, соответствующая частоте генератора сигналов 
согласно таблице 4;

7.2.1.8 Рассчитать относительную погрешность измерения скорости по 
формуле (3):

8У(стат)= ДУ(стат)/УДейст, (2)

7.2.1.9 Результаты поверки занести в Таблицу 4:
Таблица 4 _______________

№ Удейтс, К М /Ч
Частота на генера­
торе сигналов, кГц У к о м (с т а т ) ,  км/ч

Абсолютная по­
грешность измере­
ний скорости, км/ч

1 10 0,420
2 25 1,049
3 50 2,098
4 75 3,148
5 100 4,197
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№ Vдейте» К М /Ч
Частота на генера­
торе сигналов, кГц УКОм(стат), км/ч

Абсолютная по­
грешность измере­
ний скорости, км/ч

№ У дейтс, К М /Ч
Частота на генера­
торе сигналов, кГц УКом(стат), км/ч

Относительная по­
грешность измере­

ний скорости,%
6 125 5,246
7 150 6,295
8 175 7,344
9 200 8,393
10 225 9,443
11 250 10,492
12 300 12,590

7.2.1.10 Результаты поверки считать положительными, если значения абсолютной 
погрешности измерений скорости до 100 км/ч находятся в пределах ± 2 км/ч, а значения 
относительной погрешности измерений скорости для скоростей свыше 100 км/ч 
до 250 км/ч находятся в пределах ± 2 %.

7.2.1.11 При получении отрицательных результатов дальнейшее проведение
поверки прекращают, ИС бракуют и направляют в ремонт.

7.2.2 Определение диапазона и абсолютной погрешности измерений скорости 
в режиме движения

7.2.2.1 При измерении скорости ТС в режиме движения ИС определяет скорость 
ТС радиолокационным датчиком и вносит поправку равную собственной скорости:

V kom  (движ) — V радар +  Усоб> (3)

где Урадар -  измеренная радаром скорость ТС;
УСоб -  собственная скорость ИС в режиме движения. Для измерений приближаю­
щихся ТС УСОб вычитается из Урадар, для измерений удаляющихся ТС УСОб суммиру­
ется С Урадар-

1.2.22 Согласно инструкции по эксплуатации, в настройках встроенного ПО 
значение параметра «Способ примен.» установить «Движение», значение параметра 
«Направл. Движения» установить «Оба режима», значение параметра «Дистан, 
обработка» установить «Выкл», значение параметра «Эффект Доплера» установить 
«Внешний источник».

7.2.2.3 Разместить антенну имитатора сигналов глобальных навигационных 
спутниковых систем (далее по тексту -  имитатор ГЛОНАСС) рядом с антеной ИС. Задать 
на имитаторе ГЛОНАСС сценарий движения со скоростью УСОб равной 40 км/ч.

7.2.2.4 Подключить генератор сигналов к разъему на задней части радара. 
Настроить генератор сигналов со следующими параметрами: амплитуда сигнала 1 В, 
напряжение смещения +2,5 В. Для имитации соответствующей скорости ТС установить 
соответствующую данной скорости частоту на генераторе сигналов согласно таблице 5.

7.2.2.5 Согласно инструкции по эксплуатации, запустить ИС в режим измерения, 
выбрать функцию игнорирования граничного значения скорости.

7.2.2.6 При получении радиолокационным датчиком сигнала, ИС производит 
фотофиксацию и отображение снимка с данными: скорость ТС, дата, время, полоса 
движения и т.п. Зафиксировать скорость ТС, определенную ИС.

1.2.2.1 Установить на генераторе последовательно все значения частоты сигнала 
согласно таблице 5.

7.2.2.8 Удостовериться, что ИС производит фотофиксациюя для каждой выбранной 
частоты сигнала (скорости).
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7.2.2.9 Рассчитать значение абсолю тной погреш ности измерений скорости по 
ф ормуле (4):

ДУ(движ) = Уком (движ) - Удейст (движ) - 40, (4)

где Удейст (движ) -  имитируемая скорость ТС для реж им а движ ения, соответствую ­
щ ая частоте генератора сигналов согласно таблице 5;

7.2.2.10 Рассчитать относительную  погреш ность измерения скорости по 
ф ормуле (5):

5V  = ДУ (ДВИЖ)А/ дейст (движ ), (5)

7.2.2.11 Результаты  поверки занести в Таблицу 5:
_____ Т аблица 5

№ У дейст(Д В И Ж ), КМ/Ч
Ч астота на генера­
торе сигналов, кГц

Уком (движ) - 40, 
км/ч

А бсолю тная по­
греш ность изм ере­
ний скорости, км /ч

1 10 0,447
2 25 1,117
3 50 2,233
4 75 3,350
5 100 4,466

№ V дейст(ДВИ Ж ), км/ч
Ч астота на генера­
торе сигналов, кГц

Уком (движ) - 40, 
км/ч

О тносительная по­
греш ность изм ере­

ний с к о р о с ти ,%
6 125 5,583
7 150 6,699
8 175 7,816
9 200 8,932
10 225 10,049
11 250 11,165
12 300 13,398

7.2.2.12 Результаты  поверки считать полож ительны ми, если значения абсолю тной 
погреш ности  измерений скорости до 100 км /ч находятся в пределах ±  3 км/ч, а значения 
относительной погреш ности измерений скорости для скоростей свы ш е 100 км /ч 
до 250 км /ч находятся в пределах ±  3 %.

7.2.2.13 При получении отрицательны х результатов дальнейш ее проведение 
поверки  прекращ аю т, ИС бракую т и направляю т в ремонт.

8 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
8.2 Н а ИС, прош едш ий поверку с полож ительны ми результатам и, вы дается 

свидетельство о поверке установленной формы.
8.3 При отрицательны х результатах поверки ИС к  прим енению  не допускается и 

н а  него вы дается извещ ение о непригодности с указанием  причины  забракования.
8.4 Результаты  первичной поверки предприятием-изготовителем  заносятся в 

паспорт.

Зам еститель начальника Н И О-Ю  -  
Н ачальник НИ Ц


